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 سیستم های کنترل خطی 

ز دروس اصییی هندسیی کنتیرل و ارل خطی یکی از دروس تخصصیی ریرای  درس سیستم های کنتهدف درس : 

زی سیستم های فیزیکی و تحییل پاسی  اههیا بیرای مشترک رشته مهندسی برق است ، هدف این درس آموزش مدلسا

 رسیدن به عمیکرد مطیوب مورد هظر است .

 برای فراریری این درس لازم است تا بر دروس زیر تسیط کافی داشته باشید :پیش نیاز درس : 

 2معادلات دیفراهسیل              * سیگنال ها و سیستم ها                 * مدار های الکتریکی * 

 رئوس مطالب درس تدریسی در آکادمی سبحاهی به شرح زیر است :سرفصل های تدریسی درس : 

اشنایی با کنترل و مهندسی کنتیرل ، تاریخهیه مهندسیی در این فصل مباحث ؛ آشنایی با سیستم های کنترلی : ( 1

لی ، تعیاری  و سیستم های فیزیکی تحت کنترل ، آشنایی با سه استراتژی کنتر اهواع کنترل ، رستردری اپییکیشن ها و

 تدریس خواهند شد .اصطلاحات اساسی سیستم کنترل 

ریاضیی مدلسیازی ،  آن وممفه و ابع تبدیل سیستم هادر این فصل مباحث ؛ تنمایش سیستم های کنترل خطی : ( 2

، همودار های رذر سییگنال و ایاهون بهیر  همای  بیوک دیاررامی سیستم ها ، اهواع سیستم های مکاهیکی و الکتریکی 

خطی سازی مدل های غیر  ، مدلسازی سیستم ها به کمک متیب ویسون ، توصی  فضای حالت سیستم های دینامیکی م

 تدریس خواهند شد .خطی 

اهواع پاس  یستم های مرتبه اول ، سدر این فصل مباحث ؛ تحلیل عملکرد گذرا و ماندگار سیستم های کنترلی : ( 3

ریذرا های یک سیستم کنترلی و ورودی های استاهدارد سیستم ها ، تحییل پاس  حالت ماهدرار ، تحییل پاس  حالیت 

و  سیستم های مرتبه دوم و فیرم اسیتاهدارد اههیا ، تحیییل، همرا  با شبیه سازی متیب هسبت به ورودی های استاهدارد 

، اثرات اضافه کردن صفر و اطب ها بر پاسی  سیسیتم ، تحیییل خطیای حالیت  پارامتر های پاس  سیستم ها محاسبه

 تدریس خواهند شد . معیار پایداری روث یدبک بر عمیکرد یک سیستم کنترلی وماهدرار سیستم ها ، اثرات ف

 



سم ریشه های معادله مشخصیه سیسیتم و همیودار مکیان ردر این فصل مباحث ؛ رسم مکان هندسی ریشه ها :  (4

ترسییم خواص اساسی مکان هندسی ریشه ها ، اواعد ها با متیب ، هندسی ریشه ها ، رسم همودار مکان هندسی ریشه 

 مکان ریشه هندسی سیستم ها و طراحی سیستم های کنترل با رهیافت مکان هندسی ریشه ها تدریس خواهند شد .

؛ یافتن خروجی حالیت ماهیدرار بیه ورودی سینوسیی ، در این فصل مباحث تحلیل پاسخ فرکانسی سیستم ها :  (5

همودار های لگاریتم دامنه بر حسب فاز ، معیار پایداری دیاررام بود ، ترسیم دیاررام بود ، سیستم های غیر مینیمم فاز ، 

 تدریس خواهند شد .م همودار های هایکوئیست اواعد رس و پایداری هسبی وتحییل پایداری ، همودار هایکوئیست و 

هیکیولز  –اواعد زیگییر  ،  PIDمباحث ؛ تاریخهه و ماهیت کنترل کنند   در این فصل:  PIDکنترل کننده های  (6

روهه های اصلاح شد  کنترل کنند  و  با روش پاس  فرکاهسی PID، طراحی کنترل کنند   PIDبرای تنظیم کنترل کنند  

PID . تدریس خواهند شد 

 منابع و مراجعی که برای تدریس این درس در هظر ررفته شد  است عبارتند از : منابع و مراجع درس :

 *سیستم های کنترل خطی ، تالی  دکتر عیی خاکی صدیق 

 هی * مهندسی کنترل مدرن ، تالی  کاتسوهیکو اوراتا ، ترجمه محمود دیا

 ارد دورف و رابرت بیشاپ ، ترجمه دکتر سپیدهام* مهندسی کنترل مدرن ، تالی  ریه

 * کنترل سیستم های خطی ، تالی  بنجامین کو ، ترجمه عیی کافی 

 

 

 


